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1 Przeznaczenie

Sterowniki regulatory KROS-110 sg zaprojektowane tak, aby zapewni¢
bezpieczng prace automatyczng systemow jednofazowych ogrzewania
elektrycznego i na podstawie kottdw elektrodnych i kottow PETN z

zainstalowanym trybom termicznym i parametrow zuzycia energii elektryczne,;.

KROS-110 w tym samym czasie steruje dwa systemy obiegu ptynu
ciepta (zawiera oddzielny kanat - czujnik temperatury i elektromagnetyczng
grupe kontrolng stykow elektrozaworu / drugg pompe - wszystko dla instalaciji
systemu cieptej wody uzytkowej (w lecie - bez ogrzewania instalacji
grzewczej) lub ogrzewanie poditogowe) z ustawieniem niezaleznych
temperatur w systemach.

Urzadzenia KROS-110 zapewniajg bezpieczng i wydajng prace kottow
elektrodnych w systemach grzewczych z dowolnego materiatu, jednoczesnie
umozliwiajgc stosowanie jako ptyn ciepta czystg wode.

2. Budowa urzadzenia i zasady dziatania

KROS-110 to urzgdzenie ze sterowaniem mikroprocesorowym i
potprzewodnikowg komutacjg obcigzen (kociot i pompa).

Zainstalowane parametry operacyjne funkcjonowania systemu sg
wyswietlane na wyswietlaczu i przez swiatto diody.

Funkcjonalnie KROS-110 sktada sie z pieciu kontrolerow i regulatora
mocy kotta dla ich sterowania, elektronicznego klucza sterowania pompy i

przekaznika sterujgcego zaworu tréjdrogowego (lub pompg dodatkowaq).



Sterownik pradu kotta ogranicza i stabilizuje prgd (moc) do poziomu

okreslonego przez uzytkownika uchwytem na panelu przednim. Na przyktad,
dla kotta mocg 3 kW ustalajg znaczenie maksymalnego prgdu na poziomie 13
A. Nastepnie prad kotta nie moze przekracza¢ okreslonego znaczenia w
kazdych warunkach (skokami napiecia w sieci, co zwieksza przewodnictwo
srodka chtodzgcego, itp.). Regulacja jest ptynna, z odzwierciedleniem
potocznego znaczenia prgdu kotta na wyswietlaczu cyfrowym.

Drugg funkcjg regulatora to system ochrony przed zwarciem (SC)
obcigzeniu, przy powstaniu ktérego odbywa sie bezzwtoczne odtgczenie kotta
z pézniejszym samodzielnym zresetowaniem po 5 sekundach.

Requlator temperatury (1) chtodziwa obieqgu pierwotnego systemu

(pierwszego) odtgcza kociot osiggniewszy temperatury chtodziwa (ptynu

ciepta) w systemie ogrzewania znaczenia, ustalonego przez uzytkownika.
Temperatura ptynu ciepta nie moze by¢ wyzsza od ustawionej wartosci, nawet
w przypadkach, gdy zewnetrzne urzadzenia sterujgce podtgczone do KROS-
110, przedtuzajg wydawac polecenia "Ogrzewanie".

Czujnik temperatury ptynu ciepta - Dtl1 (Rys.1) — cyfrowy, naktada sie na
urzadzenie.

Requlator temperatury (2) dodatkowy (drugi) systemu steruje kotta i

zawor elektryczny / drugg pompe (przetgcza przeptyw gorgcego ptynu ciepta
w dodatkowy (drugi) ukfadu (system), aby osiggngc¢ temperature ptynu ciepta
w uktadzie, wartos¢ ktérego zdefiniowang przez uzytkownika. Co wiecej, ten
kontroler ma priorytet nad innymi przy maksymalnej temperatury ptynu
gorgcego / powietrza.

Czujnik temperatury ptynu ciepta - DT1 (Rys.1) - cyfrowy, naktada sie na
urzadzenie.

Osiggniewszy temperatury gérnego znaczenia (ustala sie uzytkownikiem)
regulator temperatury (2) przetgcza elektrozawor /stopuje drugg pompe do
pracy kotta na gtowny (pierwszg) system i przekazuje priorytet sterowania

kottem regulatorowi temperatury (1).



Gdy temperatura spadnie do nizszej wartosci (ustalonym przez
uzytkownika), sterownik (2) zawiera kolejny elektrozawor /drugg pompe do
pracy na drugi system i wigcza kociot.

Kontroler_zewnetrznych urzadzen sterujgcych pozwala zarzgdzanie

roznymi typami urzgdzen grzewczych: od prostego przetgcznika do
komputera ("Inteligentny dom"), podczas gdy liczba urzgdzenh sterujgcych
jednoczes$nie podtgczonych do KROS-110 nie jest ograniczona.

Sterownik posiada dwa wejscia do kontroli, z ktorych jeden jest zespdt
"Ogrzewanie" jest zamkniecie jego kontaktéw, drugi — otwarcie (patrz pkt.
5.2.2. Podtgczanie zewnetrznych urzgdzen sterujgcych).

Wewnetrzny _regulator _temperatury chroni KROS-110 przed

przegrzaniem wewnatrz i na zewnatrz (radiatora) czesci urzgdzenia, aby
zapobiec jego uszkodzenia przez wytgczenie zywienia kotta i pompy. Po
schtodzeniu, kontroler urzgdzenie automatycznie wznawia dziatanie systemu
zachowujgc wczesniej ustawione parametry.

3. Podstawowe parametry techniczne

1. Napiecie zasilania, V ~ 150 ...270
2. Czestotliwo$é, Hz 50/60
3. Witasny pobor pradu, nie wiecej, W 3

4. Zakres nastawy temperatury ptynu ciepta,” C  +5...90
5. Zakres nastawy temperatury drugiego systemu (drugiego uktadu),’C
+30...70

6. Minimalne histerezy w ustawieniach temperatury, °C 1,0

7. Zakres regulacji prgdu granicznego, A 3...30 £ 5%
8. Zakres regulacji ograniczenie mocy, W 250...7000 £ 5%
9. Prad spracowania obrony wyjscia "Kociot", A 50

10. Diapazon ustawienia zwtoki wtgczenia kotta (po pompie), ¢ 20 ..120

11. Maksymalna temperatura radiatora wewnetrznego, °C 70
12. Maksymalna moc wyjscia "Pompa", W 200
13. Maksymalna przetgczana moc wyjsciowa "Zawor", W 1200

14. Prad sterowania w fancuchu zewnetrznych urzagdzen sterujgcych, mA 0,1



15. Tryb pracy ciggty, nieprzerwany

16. Temperatura srodowiska, °C -20 ...+35

17. Korpus chroniony od chlapania, sciany
18. Wymiary gabarytowe (zainstalowane), mm 110x120x85

19. Waga (bez czujnikow), kg 0,58

4. Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa
Urzadzenie wykorzystuje napiecie zagrazajgce zyciu!

W czasie eksploatacji i konserwacji kontrolerow muszg by¢ zgodne z
"Zasadami technicznymi eksploatacji ustawien elektrycznych konsumentami” i
"Przepisami bezpieczenstwa dla konsumentow przy eksploatacji ustawien
elektrycznych". Sterownik powinien by¢ stosowany w przeciwwybuchowym
pokoju przy wzglednej wilgotnosci do 80%. Atmosfera nie musi zawierac kurz,
kwasy, alkalia i inne elementy agresywne.

ZAKAZUJE SIE!

Odstania gorng pokrywe regulatora w obecnosci napiecia w kablu
zasilajgcym.

Instalowanie kontrolera na drewnianej czy innych palnych tarczach
(Scianach).

Podawac napiecia w dowolne wejscia sterujgce.

5. Opis
5.1. Elementy sterujace i wskazniki (wyswietlacz) urzgdzenie
KROS-110 umieszczony na przednim panelu, gdzie:

1 - WysSwietlacz czterocyfrowy 1 2 5

2 - Przycisk wyboru parametru

3 - Przycisk "+" to zwiekszenie
wartosci liczbowej parametru 3

4 - Przycisk " to
zmniejszania wartosci liczbowej
parametru

5 - Uchwyt ustawienia poziomu ograniczenia pradu (mocy)
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6 - Dioda LED "OK" to indykator zatrzymania ogrzewania zewnetrznego

urzgdzenia sterujgcego

7 - Dioda LED - to indykator trybu "Ogrzewanie"

8 - Dioda LED to wskaznik (indykator) pompy

5.2. Polaczenia z wejsciami i wyjsciami urzadzenia

5.2.1. Podiaczenie kabli zasilajgcych, obcigzenia oraz czujnikow

temperatury muszg by¢ wykonywane w $cistej zgodnosci 0znaczeniom

zaciskéw (tabliczki wewnatrz przykrywy oraz terminalu kieszen na lewym

panelu bocznym).

Rysunek 1. Przylgczanie kabli
zasilania, obcigzenia oraz
czujnika  temperatury podczas
pracy w jednym systemie cyrkulacji
ptynu ciepta (z czujnikiem cyfrowym
temperatury).
1-Kociot
2-Pompa
3-Czujnik temperatury
4-Urzadzenie zewnetrze
5-Sterowany drugi kociot

Rysunek 2. Podtaczenie kabli
zasilajacych, obciazenia oraz
czujnikbw temperatury przy pracy
na dwa systemy cyrkulacji ptynu
ciepta(z dwoma cyfrowymi czujnikami
temperatury).
1-Kociot
2-Pompa pierwsza (gtdwna) systemy
3-Pierwszy czujnik temperatury

(gtdbwny) systemu

Dt2 Dt1
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4-Zawor* lub pompa druga (opcjonalna) systemu
5-Drugi czujnik temperatury (opcjonalny) systemu
6-Urzgdzenie zewnetrze

7-Sterowany drugi kociot

* Zawor moze byc dwoch / trzech / czterydrozny, w tym samym czasie
moze by¢ zainstalowany jako "na powrocie", tak i "na dostawie" - w zaleznosci

od funkcjonalnej struktury systemu

5.2.2. Podigczanie zewnetrznych urzadzen sterowania

Do sterowania systemem ogrzewania urzgdzeniami zewnetrznymi (UZ)
urzgdzenie KROS-110 posiada dwa wejscia "Sterowanie 1" i "Sterowanie 2"
(patrz Rysunki 1 i 2) z przeciwleglg logikg, co pozwala wykorzystac
jednoczesnie dowolng ilos¢ urzgdzen zewnetrznych (UZ).

Mianowicie, dla wejscia "Sterowanie 1" zespot "Ogrzewanie" to spiecie
jego kontaktéw. Ten sposob sterowania jest najczestszy uzywany, kontakty
"COM-NQO" sg uzywane urzgdzeniami zewnetrznymi (UZ) .

Dla wejscia "Sterowanie 2" zespot "Ogrzewanie" to otwieranie jego
kontaktéw, kontakty "COM-NC" sg uzywane urzgdzeniami zewnetrznymi (UZ).

Jesli do urzadzenia KROS-110 nie jest podigczone urzadzenia
zewnetrzne (UZ) w kontakty obu wejsé nalezy umiesci¢ zworki.

Jesli tylko jest uzywany wejscia "Sterowanie 1"- w kontakty
wejscia "Sterowanie 2" musi by¢ wiozona zworka.

Jesli tylko jest uzywany wejscia "Sterowanie 2"- w kontaktach
wejscia "Sterowanie 1" nie powinno by¢ zworki.

Polecenie zatrzymania ogrzewania od urzgdzen zewnetrznych (UZ)
wyswietla sie poswiatg wskaznika "OK" (patrz pkt. 5.1) na panelu przednim
KROS-110.

5.3. Ustawianie parametrow
Zainstalowa¢ wszystkie dostepne dla uzytkownika parametry pracy

systemu, oprécz obecnego poziomu granicznego (mocy) kotta, dzieje sie
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funkcjonalnymi przyciskami na panelu przednim KROS-110 (patrz pkt. 5.1) z
odzwierciedleniem  wartosci liczbowej na wysSwietlaczu czterocyfrowym.
Pierwszy znak - aby wyswietli¢ kod parametru, a reszta — jego wartos¢
liczbowa.

5.3.1. Ustawianie temperatury pltynu ciepla obiegu pierwotnego

(pierwszego) systemu (ukiadu). Po wigczeniu

ogrzewania biezgcej wartosci tego parametru . H E J
domysinie wyswietla sie na wyswietlaczu. |' 3 '_' l

Kod dla tej opcji nie jest dostepny, wiec wyswietlacz pokaze, na przyktad
- jak w obrazie, co odpowiada 26,3 ° C.

Przeglad i ustawienie gornej granicy. Aby

wyswietlic wczesniej ustawionej gornej granicy :

A —

/

temperatury (warto$é, przy ktorej ogrzewanie

[ ——]
'

Lam—,
'

—'

P

zostanie wytgczone), nacisnij przycisk "+ " (strzatka 7
w gore) - wyswietlacz zmieni sie w trybie migajgcym

(tryb edycji), z odzwierciedleniem liczby gérnej granicy. Przyktad - na rysunku
- 65°C.

Jesli chcesz to zmienié, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskdw "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢é nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybra¢ opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5
sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktory zostanie
potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie go do
wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

Przeglad i ustawienie dolnej granicy. Aby wyswietlic wczesniej
ustawiong nizszg temperature graniczng (wartos¢ przy obnizeniu do ktorej

grzanie bedzie odnawiato sie), nacisnij przycisk "-" I,

)

—
'

(strzatka w dot) - wysSwietlacz zmieni sie w tryb

A -

migajgcy (tryb edycji), aby wyswietli¢ liczbe dolnej

N

— l..-
L
l
-
l

granicy. Przyktad - na rysunku - 60°C.



Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskéw "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamietaC nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybra¢ opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5
sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjScia mikrokontrolera, ktory zostanie
potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie go do
wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

5.3.2. Ustawienie poziomu ograniczenia pradu (mocy) kotia

KROS-110 zawiera unikalny aktualny kontorler prgdu kotta (patrz pkt. 2),
praca ktorego polega na przedstawieniu na kociot tylko tej czesci sieciowego
napiecia, ktore jest potrzebne dla stabilnego wsparcia wybranego przez
uzytkownika poziomu pradu niezaleznie od fluktuacji napiecia i poziom
przewodnosci elektrycznej ptynu ciepta. Innymi stowami, KROS-110
"przepuszcza" na kociot cate napiecie sieciowe dopoki poziom rosngcego

pradu nie przybliza sie do ustalonego rgczkg na przednim panelu znaczeniu -

z tej chwili grzanie trwa, lecz juz z nieodmiennym — =

(ustabilizowanym) poziomem pradu kotta. '-

L

A S

)
W -'l

l.-
-

A A

Ustawienie poziomu ograniczenia prgdu (mocy)
kotta nalezy czyniC przy temperaturze na wyjsciu z kotta, bliskg do gornej
granicy (pkt. 5.3.1) przy pracujgcym kotle - na wyswietlaczu odzwierciedla sie
potoczne znaczenie pradu.

Dla tego naciskajcie przycisk wyboru parametru do odzwierciedlenia na
wyswietlaczu $wiadczeh z kodem (pierwszy znak) "c¢" (current). W
przyktadzie na rysunku - 15,0 A (amperow).

Dalej ustalajcie rgczkg konieczny poziom ograniczenia prgdu wedtug
Swiadczen wyswietlacza, wytrzymujgc pauze 2...5 sekund miedzy skretami
rgczki (dla ewidencji inercji stabilizatora).

Do nacisniecia przycisku wyboru parametru wyswietlacz pozostanie w
trybie wyswietlania prgdu  (lub jakikolwiek inny parametr, na ktorym
zatrzymuje sie uzytkownik - na state wysSwietlanie aktualnej wartosci

wybranego parametru).
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5.3.3. Wybor konfiguracji systemu cyrkulacji

KROS-110 moze pracowacC w jednym systemie

obiegowym, albo w dwdéch. Wybor konfiguraciji dzieje ' ' !_ '._J

sie przyciskami funkcjonalnymi. ' " " . J

Ogodlny kod parametréw drugiego systemu — dwa pionowe segmenty w
dolnej czesci pierwszego znaku.

Pierwszy parametr — Wiaczanie / Wylaczanie drugiego systemu.
Nacisnieciami przycisku wyboru parametru wybierzcie do wyswietlania na
wyswietlaczu "Il OFF" (czy "Il On" - zaleznie od przedtem ustalonego
zadania). Wigczenie drugiego ukfadu - naci$niecie przycisku "+" -na

wyswietlaczu "Il On" . Wytgczanie - nacisniecie "-" — na wyswietlaczu «Il Offy.

Uwaga! Nie mozna wybraé konfiguracji z dwoma systemam
(uktadami), jesli do KROS-110 jest nie podfaczony czujnik temperatury
drugiego systemu! W takim wariancie praca catego systemu bedzie
zatrzymana i blokowana, na wyswietlaczu kolejno bedzie oswietlaty sie kody
btedéw "EO01" i "EO04". Odblokowanie odbywa sie poprzez jednoczesne
nacisniecie przyciskow "+" i "-".

5.3.4. Ustawianie temperatury systemu drugiego (drugiego uktadu)

Przeglad i ustawienie goérnej granicy. Dla

przegladu przedtem ustalonej gornej granicy

temperatury (znaczenie, osiggniewszy ktérego l—E '-i —' i_=

grzanie drugiego systemu bedzie odtgczato sie) — 1
nacisnijc przycisk "+" (strzatka w gore) -

wyswietlacz przejdzie w tryb migajgcy (tryb edycji), z odzwierciedleniem liczby
gornej granicy. Przyktad — na rysunku — 65°C.

Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢c nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybrac opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5

sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktora zostanie
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potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie go do

wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

Przeglad i ustawienie dolnej granicy. Aby \

graniczng (wartoS¢ przy obnizeniu do ktérej grzanie _

N
—
'

wyswietli¢ wczesniej ustawiong nizszg temperature

‘-—-.
— ¥

.

!

-

bedzie odnawiato sig), nacisnij przycisk "-" (strzatka w
doét) - wyswietlacz zmieni sie w tryb migajgcy (tryb edyciji), aby wyswietli¢
liczbe dolnej granicy. Przyktad — na rysunku — 60°C.

Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamietaC nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybra¢ opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5
sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktory zostanie
potwierdzony przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie go do
wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

5.3.5. Ustawienie zwitoki wigczenia kotla
ustawienia edycji, sterowanie przez urzadzenia . l : : u—' : :

(L

pompe, a po wyciekaniu ustalonego czasu zwtoki (wyswietlacz odzwierciedla

Po kazdym zatrzymaniu systemu (brak zasilania,

—

zewnetrzne (UZ), KROS-110 najpierw uruchamia

odliczanie w sekundach) - podtacza kociot. Ten czas zwtoki - to parametr,
rowniez dostepny do przemiany uzytkownikiem.

Kod parametru dla edycji - "d". Dla przeglagdu przedtem ustalonej granicy
nacisnieciami przycisku wyboru parametru, wybra¢ wyswietlanie na ekranie z
tym kodem. Przyktad — na rysunku — d030 - jest ustalona zwtoka 30 sekund.

Jesli chcesz zmieni¢ to ustawienie - nacisnij i przytrzymaj jeden z
przyciskow "+" (zwigkszenie) lub "-" (zmniejszenie) do zgdanej wartosci. Aby
zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij przycisk, aby wybrac opcje
(po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5 sekund) samodzielnego

wyjscia mikrokontrolera z trybu edycji, co zostanie potwierdzono przez
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zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie go do wyswietlania aktualnej
wartosci temperatury pierwszego systemu.
5.3.6. Temperatura wewnetrzna KROS-110

Kod tego parametru — jeden pionowy segment w
dolnej czesci pierwszego znaku. Ta opcja nie jest
dostepna do edyciji.

Dla przegladu potocznego znaczenia wewnetrznej temperatury i radiatora
KROS-110, nacisnieciami przycisku wyboru parametru wybierz wyswietlanie
na wyswietlaczu z takim kodem. Przyktad — na rysunku — 1 40,5 - temperatura
sktada 40,5 °C.

Maksymalna wartos¢ tego parametru — 70 °C. Po osiggnieciu tego
poziomu KROS -110 bedzie wytgczy¢ obcigzenie, na wyswietlaczu bedzie
odzwierciedlat sie kod btedu "E09".

Po obnizeniu temperatury do 69 °C KROS -110 automatycznie wznowi
prace systemu przy jednoczesnym zachowaniu wszystkich wczesniej
ustalonych parametrow.

5.3.7. Tryb "Zima" / "Lato"

Ten tryb czesciej wykorzystuje sie przy pracy na dwa systemy cyrkulacje,
z ktorych pierwszy, — system grzewczy, drugi,zazwyczaj, — system gorgcego
wodociggu (patrz pkt. 1, pkt. 2).

Podczas pracy w "Zima" KROS -110 kontroluje nagrzewanie obu
systemow jednoczesnie (patrz pkt 2). W trzybie "Lato" system grzewczy
blokuje sie*, kociot pracuje tylko na system gorgcego wodociggu.

Aby ustawi¢ zgdany tryb, naciskaj klawisze parametrow, aby wybrac¢
ekran do wyswietlania «HEA» (ogrzewanie -
ogrzewanie) lub  «SA» (Lato - lato) - wyswietla
poprzednio ustalone zadanie). Przemiana parametru -
nacisniecie przycisku "+" lub "-".

*szorstko ustala sie temperatura ptynu ciepta na poziomie 10°C.
Zima zaleca sie korzystanie z tej funkcji w trybie "Antyzamarzanie”

5.3.8. Zawoér lub pompe w drugi ukfad cyrkulacyjny
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W zaleznosci od tego, czy mechanizm  wykonujgcy (zawér lub pompa)
jest podtgczony do wyjscia "Zawoér" (po lewym panelu
bocznym KROS -110) dla zabezpieczenia cyrkulacji
ptynu ciepta w drugim system u (ukfadzie) — konieczne
jest, aby wybra¢ odpowiednig warto$¢ podczas

ustawiania parametrow.

Naciskajgc klawisze parametrow, aby wybrac¢ ekran do wyswietlania  «ll
FL» (Flap - zawor) lub «ll PU» (Pump - Pompa) - wyswietla poprzednio
ustalone zadanie). Przemiana parametru - nacisniecie przycisku "+" lub "-".

6. Instalacja i pierwsze uruchomienie

Uwaga! Montaz i podtgczenie muszg by¢ wykonywane przez
wykwalifikowanych specjalistéw, ktorzy studiowali tej Instrukcji uzytkowania.

Podczas montazu nalezy scisle przestrzegac podtaczan przewodow
zasilania i pozycjom konsumentéw tablic informacyjnych w poblizu st ykowych
ztgczy.

Naktadane czujniki temperatury powierzchni muszg by¢ zabezpieczone
za pomocg pasty termoprzewodzgcej KPT -8 (lub analogicznej) z pozniejszg
izolacjg cieplng od srodowiska przyrodniczego.

Miejsce montazu KROS -110 musi zabezpiecza¢ wolne 0z iebienie jego
radiatora (zakazany w montazu szafek wiszgcych, potek, itp).

Przekroj przewodow zasilajgcych i obcigzenia powinny zapewnic
przejscie odpowiednich prgdéw bez ogrzewania.

Przewody podtgczone do zaciskéw wejs¢ sterowania "Sterowanie 1" i
"Sterowanie 2 " — nie wiecej niz 1,0 mm? zdejmowanie izolacji dla podtaczania
do zaciskow — co najmniej 8 mm.

Przed pierwszym rozruchem systemu rgczkg ograniczenia prgdu ustawic
na minimalne znaczenie.

Jesli system grzewczy jest w petni przygotowany do pracy, wtgcz
automatyczny witgcznik podtgczeniem zasilania do kontrolera KROS. Przy
obecnosci zasilania elektrycznego, system zacznie prace wedtug ustawien

producenta:
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» Na wyswietlaczu przez 3 sekundy spowo duje wyswietlenie
aktualnej wartosci temperatury pierwszego uktadu (systemu).
» Potym, pompa zostanie wigczona - potwierdza Swiecenia dioda
LED "Pompa".

» Na wyswietlaczu pojawi sie odliczanie 30 sekund opdznienia
wigczenia kotta, po ktorym kociot zostanie w tgczony (potwierdzone
przez poswiatg dioda LED "Ogrzewanie"), na wyswietlaczu pojawi
sie ponownie wyswietli¢ aktualng wartos¢ temperatury pierwszego
systemu.

Ponadto, system jest gotowy do zainstalowania przez uzytkownika
parametrow (patrz pkt. 5.3).

7. Konserwacja

Konserwacje kontrolera KROS nalezy przeprowadzi¢ przed sezonem
grzewczym, a po nim:
- Usun kurz z obudowy i kaloryfera.

- Sprawdz zamocowanie przewodow w ztgczach, upewnij sie, ze nie ma

uszkodzen izolacji przewodow potgczeniowych.

8.Rozwiaz ywanie problemoéw nieprawidtlowosci dziatania

I sposoby ich eliminacji

Gtowne potencjalne problemy i ich rozwigzania sg wymienione w Tablice.

Problem (uszkodzenie), ~ Metoda (sposob)
L. p. _ Przyczyna (awarii) L
' sytuacja eliminacji
K,OC.'O* nie dZ|a+_a, na : iy - Patrz pkt. 5.3.3
1 wyswietlaczu - migajgce Nieobecnos¢ czujnika
e na str. 9
napisy: temperatury Dt2
EO1
Nieobecnos¢ czujnika Podtacz czujnik /
2 EO02 temperatury Dtl Sprawdz podtaczony
b y pod katem uszkodzen
3 £03 Uszkodzenie czujnika Naprawa w Centrum
temperatury wewnetrznej Serwisowym
Patrz pkt. 5.3.3
. nastr. 9/
4 EO4 Uts’;nﬁoizrggj yr Cgijzn ik Sprawdz czujnik
P y podtgczony pod kagtem
uszkodzen
5 E05 Uszkodzony czujnik Sprawdz czujnik pod
temperatury Dtl katem uszkodzen lub
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wymieni go

Uszkodzenie czujnika

Naprawa w Centrum

EO06 . .
temperatury wewnetrznej Serwisowym
Nastroj prace pompy i
catego drugiego
. systemu (obniz
Temperatura pierwszego .
X temperature / poprawnie
7 (gtdbwnego) systemu . -
EO8 wybierz miejsce
(ukiadu) stosowany do instalacji czujnika
ponad 95 °C ) )
temperatury).
Praca wznawia
automatycznie
Zainstaluj ponownie
KROS-110 do miejsca o
8 Wewnetrzna temperatura lepszej wentylacii.
E09 e :
wiecej 70 °C Prace wznowione
automatycznie po
ochtodzeniu
Temperatura drugiego Sprawdz podtgczony
9 E11 (opcjonalnego czujnik pod katem
(dodatkowego) systemu uszkodzen / Wymieni
wiecej niz 95 °C czujnik
1.Tok w ukfadzie kotta 1. Zmnieisz orad raczk
przekroczy wartosc ' 152 prad raczia
: , (uchwytem) na przednim
Kociot okresowo wytgcza | graniczng ze wzgledu na . . R
10 . T U paneliu, az do terminacji
sie (5 ...10 sekund), na przepiecie napiecia D o
- A .t przepiecia napiecia 2.
wyswietlaczu - "c Hi» sieciowego. : .
ol P Wymiana przewodow
2. Krotkie spiecie w iub naprawa kotta
uktadzie kotta P
Dokonaj regulacje lub
wymieni ptyn ciepta
Prad kotta nizej 1.Niski poziom (patrz Naprawe
11 paszportowego znaczenia | przewodnosci ptynu ciepta urzadzenia
nawet przy pozycji ragczki 2.Uszkodzenie (awaria) elektrycznego (elementy
(uchwytu) w "30A" kotta regulacyjne kottow).
Naprawa kottow
(wymiana elektrodow)
Przy obecnosci zasilania Przepalit sie bezpiecznik Wymieni bezpiecznik.
11 elektrycznego, KROS-110 P ¢ P Sprawdz kabel i pompe

nie dziata (nie swieci
wyswietlacz)

przez wystgpienia zwarcia
w uktadzie pompy

na obecnosc¢ krotkiego
spiecia

W przypadku awarii, nie wymienionej w tablice, zwracaj sie do specjalisty

z Centrum Serwisowego czy za miejscem zakupu regulatora (kontrolera).

12.Gwarancja

Okres gwarancji — 36 miesiecy od daty sprzedazy.

W okresie gwarancyjnym, producent naprawi bezpfatnie kontroler,

przy przestrzeganiu uzytkownikiem Przepisow podigczenia i Instrukcji

obstugi (eksploatacji).
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W przypadku naprawy gwarancyjnej, ten Paszport jest koniecznie
wymagany!

Kontroler KROS nie kwalifikujg sie do naprawy gwarancyjnej
(serwisowania) w nastepujgcych przypadkach:

1. Naruszone plomby obudowy.

2. Koniec okresu gwarancyjnego.

3. Warunki pracy nie spetniajg wymogow Instrukcji uzytkowania
(eksploatacji).

4. Kontroler nie jest uzywany zgodnie z przeznaczeniem lub
kompletowania nie sg zgodne z Instrukcjg uzytkowania.

5. Obudowa kontrolera lub czujniki temperatury majg nastepujgce
mechaniczne uszkodzenia, slady korozji z substancjami agresyw nymi.

6. Obecnos¢ zanieczyszczen i owadoéw wewngtrz urzgdzenia.

7. Uderzenie pioruna, pozar, powodz.
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